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1. Wstep

Nazwa inwestycji: Aranzacja i wyposazenie wnetrz budynku CT Modutu "H"
Kieleckiego Parku Technologicznego

Adres dziatki: KIELCE
ul. Olszewskiego 21

Inwestor : Kielecki Park Technologiczny

Adres: 25-663 Kielce,
ul. Olszewskiego 6

Projektant : OKO Architekci

Adres: 25-663 Kielce,

ul. Olszewskiego 6, lok. 3.29
2. Parametry inwestycji
Powierzchnia netto pomieszcze 1 objetych opracowaniem 391,91 m?
llo$é kondygnacii 1 kondygnacja nadziemna

3. Przedmiot inwestycji
Przedmiotem opracowania jest aranzacja powierzchni dla Centrum Kompetencji i Kreatywno$ci
w dziedzinie Fashion Design na potrzeby dziatalnosci zajmujgcych sie projektowaniem, prototypowaniem
i szyciem odziezy.
Zakres prac obejmuje;

- aranzacje scian i zabudéw GK,

- wymiana oswietlenia;

- prace malarskie i tynkarskie;

- wyposazenie w maszyny i urzgdzenia,

- inne prace budowlano wykonczeniowe wynikajgce z opracowania,

4. Rozwi gzania funkcjonalno-architektoniczne

Lokal istniejacy o funkcji projektowej, produkcyjnej i biurowej zostanie wykorzystany zgodnie z istniejgcg
funkcjg. Zakres prac nie rodzi koniecznosci zmiany sposobu uzytkowania.

Lokal zostanie przystosowany do pracy biurowej, projektowej, warsztatowej i wystawienniczej w zakresie
projektowania i prototypowania odziezy. Czes$¢ biurowa i socjalna jest oddzielona od czesci praktycznej.
Obie funkcje posiadajg niezalezne wejscia i ewakuacje, oraz sg wydzielone przeciwpozarowo $cianami
i drzwiami o odporno$ci ogniowej.

Lokal jest potozony na | pietrze i posiada dostep poprzez indywidualng klatke schodowg z ulicy do
czesci praktycznej oraz przez holl giéwny i recepcje Centrum Technologicznego. Komunikacja pionowa
poprzez klatke schodowg i windy osobowo-towarowe.

Powierzchnia zostala podzielona wedlug potrzeb procesu projektowania odziezy i wyposazona
w urzgdzenia do jej prototypowania.

Do realizacji tych zadan zostaty wydzielone pomieszczenia:
- recepcja;

- pomieszczenie biurowe;
- pomieszczenie socjalne;
- szatnia;

- toalety

- studio fotograficzne;

- pracownia graficzna ;

- showroom

- prototypownia;

- szwalnia

5. Rozwi gzania konstrukcyjne i materiatowe
Roboty rozbiérkowe:
- usuniecie $cianki dziatowej g-k 12cm,
- demontaz czesciowy opraw w sufitach podwieszonych;
Konstrukcja budynku — bez zmian.
Tynki i okladziny wewnetrzne
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- wykonanie oktadzin wewnetrznych — panele $cienne, listwy przypodtogowe;
Roboty malarskie:

- malowanie $cian farbami lateksowymi, w kolorach wg projektu wnetrz, z uprzednim
przygotowaniem podioza
Posadzki

- warstwy wyréwnawcze po usunietych $ciankach,

- wykfadzina dywanowa.

6. CHARAKTERYSTYKA INSTALACJI WEWN ETRZNYCH:
Instalacje sanitarne wewnetrzne pomieszczen:
- wentylacja mechaniczna,
- instalacja centralnego ogrzewania,
- instalacja wod.-kan.,
- instalacja hydrantowa
Instalacje elektryczne wewnetrzne:
- oSwietlenie,
- sie¢ komputerowa,
- instalacja telefoniczna.

Wykaz wykorzystanych przepiséw i norm.

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2009 r. nr 179, po0z.1380
Z pozn. zm.),

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (Dz. U. Nr 89, poz.414, z p6zn. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12. 04. 2002 r., w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie /Dz. U. nr 75, poz. 690/ i /zmiany Dz.U. z 2003 r. nr 33,
poz.270; Dz.U. z 2004 r. nr 109 poz. 1156 oraz Dz.U.z 2008 r. nr 201, poz.1238/.

- Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12. 09. 2004 r., w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego /Dz. U. nr 202, poz. 2072/ i /zmiany Dz.U. z 2005 r. nr 75, poz.664;
Dz.U. z2010r. nr 72 poz. 464 oraz Dz.U. z 2011 r. nr 42, poz.217/.

- Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07. 06. 2010 r., w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw /Dz. U. nr 109, poz. 719/.
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B-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania techniczne
wykonania i odbioru robot budowlanych w ramach inwestycji: Aranzacja i wyposa zenie wn etrz
budynku CT Modutu "H" Kieleckiego Parku Technologi cznego w Kielcach, ul. Olszewskiego 21.

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ integralng programu funkcjonalno — uzytkowego stanowigcg
czes¢ dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowac przy wykonywaniu robét opisanych w niniejszej
specyfikacji.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczegétowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu, zgodnie z ustawg o zamdéwieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu rob6t opisanych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspdine dla robét objetych
poszczegoblnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Podstawowe okre $lenia

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
Przedmiar rob6t — opracowanie obejmujgce zestawienie planowanych rob6t w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych. Ma
zastosowanie tylko przy wynagrodzeniu wyliczonym kosztorysem.

Roboty budowlane — budowa a takze prace polegajgce na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiérce
obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang
przez urzadzenia zaplecza budowy.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

Dziennik budowy — dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych
w czasie wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdét, upowazniona do kierowania robotami
ido wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowg
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

Inspektor Nadzoru /Inzynier/ - kompetentny, niezalezny organ nadzorczy, ktérego zadaniem jest
weryfikacja prawidtowosci wykonywanych robdt budowlanych i zgodnosci ich ze specyfikacjami
technicznymi oraz Dokumentacjg Projektows.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji projektowe;.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Technologia wykonania rob6t wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajgcego,
szczego6towych instrukcji producentéw, ogélnych przepiséw Prawa Budowlanego i Polskich Norm.

Oferent przyjmuje odpowiedzialno$¢ za wszystkie biedy, uchybienia i szkody jakie ewentualnie
wyrzgdzg Podwykonawcy i Dostawcy zatrudnieni przez Oferenta podczas wykonywania robét i dostaw.

Zamawiajgcy , w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robo6t, za ich zgodnosc
z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci,
projektu organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera.
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Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce zostang poprawione przez
wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robo6t bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym iszczegétowych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy
podejmowaniu decyzji uwzglednia sie wyniki badan materialébw ijakosci robdt, dopuszczalne
niedoktadnosci normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia
z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

1.5.1. Warunki przekazania placu budowy

Lokalizacja zaplecza budowy wraz z doprowadzeniem niezbednych mediéw spoczywa na Wykonawcy,
a koszty z tego tytutlu ponoszone zawierajg sie w kwocie zadeklarowanej w ofercie.

1.5.2. Zgodno $¢€ rob6t z dokumentacj g projektow g

Oferent zapozna sie z placem budowy oraz Projektem Przetargowym i dokona wiasnej weryfikaciji
przedmiaru w stosunku do przekazanej dokumentacji oraz proponowanej technologii robot.

Zmiany w zastosowanych materiatach i rozwigzaniach technicznych muszg zosta¢ zatwierdzone przez
upowaznionego przedstawiciela Zamawiajgcego oraz Biuro Projektéw. Zakres prac opisanych
w kosztorysie nie moze stanowi¢ podstawy do zamawiania materialdw lub okreslania zakresu prac
a kosztorys winien by¢ czytany facznie z catlo$cig Dokumentacji. Wykonawca jest catkowicie
odpowiedzialny za sprawdzenie zakresu prac, ilosci materiatdw i urzadzen zgodnie z Dokumentacjg na
etapie przetargu.

Po ztozeniu oferty przyjmuje sie, ze Oferent uzyskal wszelkie konieczne informacje do prawidtowej
wyceny przedmiotu zaméwienia.

Wszystkie uzyte materiaty oraz wykonane roboty powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng oraz
szczeg6towymi specyfikacjami technicznymi.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg
i szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, to takie materiaty bedg musiaty byé zastgpione innymi,
spelniajgcymi wymagania a koszt wymiany ponosi Wykonawca.

1.5.3. Ochrona wtasno $ciiurz gdzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji i urzgdzen znajdujgcych sie
w obrebie placu budowy.

1.5.4. Zapewnienie bezpiecze Astwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty
zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sag
wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry mogtby
powstac¢ w okresie realizacji robot lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow.
Kierownik budowy, zgodnie z art. 21la ustawy Prawo budowlane, jest zobowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzgdzenie (przed rozpoczeciem budowy), planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
zwanego ,planem bioz” na podstawie ,Informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”
sporzadzonej przez projektanta. ,Plan bioz” nalezy opracowa¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126), uwzgledniajgc réwniez
wymagania okreslone w rozporzadzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401).

1.5.5. Program zapewnienia jako $ci.

Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za jakos¢ robot. W tym celu przygotuje program
zapewnienie jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez Inspektora Nadzoru. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawierat:

a) czes¢ ogoblng opisujgca:
- system (sposOb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,
- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli,

b) czes¢ szczegdtowg opisujgcyg dla kazdego asortymentu robdét:

- sposOb zabezpieczenia i ochrony materiatdw i urzgdzen przed utratg ich wkasciwosci w czasie

transportu i przechowywania na budowie

- sposo6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢ badan, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
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- wykonywanie poszczegélnych elementéw robat,
- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom umowy.

2. Materialy i urz adzenia
2.1 Zrodta uzyskiwania materiatéw i urz  adzen

Wykonawca przedstawi Inspektorowi szczegotowe informacje dotyczace zamawiania lub
wydobywania materiatdow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajg wymagania SST w czasie
postepu robot.

Pozostale materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegd&towych Specyfikacjach Technicznych
(SST).

2.2. Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom jako $ciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i wkasciwos¢ do robot
i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

2.5. Wariantowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢é zastosowania réznych rodzajow
materiatbw do wykonywania poszczegoélnych elementéw rob6t Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych roboét i srodowisko. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Transport

Liczba i rodzaje srodkéw transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robét. Muszg one
zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawczym
i szczegbtowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminach
wynikajacych z harmonogramu robét.

5. Wykonanie robot

Technologia wykonania robdt wynika¢ powinna z dokumentacji Projektowej Zamawiajgcego,
szczego6towych instrukcji producentéw, ogoélnych przepisow Prawa Budowlanego i Polskich Norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce przy wykonywaniu rob6t zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczagce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczgce realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce nie pézniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
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6. Kontrola jako $ci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materialtdbw prowadzong
zgodnie z programem zapewnienia jakosci. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc
personel, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzgdzenia niezbedne do badania materialow oraz jakosci
wykonania robét.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materialdw oraz robot
Z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym i szczego6towych specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w szczegotowych specyfikacjach technicznych, normach
i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych przepiséw zarzgadzajgcy realizacjg umowy ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

7. Obmiar robdt
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t ma za zadanie okresla¢ petny zakres robdt wg dokumentacji projektowej oraz SST.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w szczegbétowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
skalkulowania wszystkich robét w porozumieniu z Zamawiajgcym.

7.2 Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robét przez
wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Muszg one by¢ utrzymywane przez
wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

8. Odbior robot
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zalezno$ci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
» odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi, instalacji i urzgdzen technicznych,
» odbiorowi czesciowemu,
» odbiorowi ostatecznemu (korcowemu),
e 0dbidr po uptywie okresu rekojmi i gwaranciji.
8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiér rob6ét zanikajgcych 1 ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robét oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru tego
dokonuje Inspektor Nadzoru.

Jakosc i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw przeprowadzonych pomiaréw w konfrontacji z dokumentacjg projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr cz esciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ko Acowy
8.4.1. Zasady odbioru ko ncowego

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru kohcowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioru koncowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z dokumentacjg projektowg i SST.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupetniajgcych
w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru korncowego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty odbioru ko ncowego

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego roboét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr po uptywie okresu r ekojmi i gwarancji

Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych
z usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie rekojmi i gwarancji. Odbior po uptywie okresu rekojmi
i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
koncowego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. Podstawa ptatno sci
Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce zawarta w umowie z Inwestorem.

Cena powinna obejmowac:

- robocizne bezposrednia,

- wartos¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy
i Z powrotem, montaz, demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru, koszty urzgdzenia
i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczgce BHP,

- ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- nadzér, koszty medioéw, energii niezbedne do realizacji przedmiotu zaméwienia
- wykonanie dokumentacji powykonawczej,
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

UWAGA:

Pelnigcym nadzor inwestorski jest Inspektor Nadzoru, ktéry dysponuje branzowymi inspektorami nadzoru.
Jezeli w szczegobtowych specyfikacjach technicznych nie zostata zmieniona nazwa - Inspektor Nadzoru,
Nadzér lub Zarzgdzajacy projektem nalezy rozumie¢ je jako Kierownik Projektu.

10. Przepisy zwi gzane
Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych
w trakcie realizacji robaét.
Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlane (Dz. U. Nr 89, poz.414, z pézn. zm.),

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19. poz. 177). ,

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92.poz. 881),

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zno zm.).

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.
2086).

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
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10.

11.

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz. U. 120,
poz. 1126)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczeg6lowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno- uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie Sposobow
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr
198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 roku w sprawie okreslania metod
i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-
uzytkowym (Dz. U. Nr 130/2004, poz.1389),

Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12. 04. 2002 r., w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie /Dz. U. 2002r. nr 17, poz. 690/,

Szczegotowe przepisy, Polskie Normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne
dla poszczegoélnych rodzajow robot sg podane w punkcie 10 kazdej Szczego6towej Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odb  ioru Robot Budowlanych:

GRUPA 451- ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE PRZYGOTOWANI A TERENU POD
BUDOWE
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B-01.00.00

ROBOTY ROZBIORKOWE

kod CPV 45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
1.Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t rozbiérkowych w ramach budowy: Aranzacja i wyposa zenie wnetrz budynku CT
Modutu "H" Kieleckiego Parku Technologicznego w Ki elcach, ul. Olszewskiego 21.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét wg zakresu:
- demontaz opraw w sufitach podwieszonych;
- demontaz istniejgcej scianki dzialowej g-k w zakresie oznaczonym na rysunkach;
- demontaz instalacji w rozbieranej sciance dziatowej;
- wywOz i utylizacja gruzu z rozbieranych elementow.

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST s3g zgodne z zamieszczonymi w SST B-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5 Ogdélne wymagania dotycz ace robét
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. Materiaty
Nie wystepuja.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania rob6t
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw obiektéw budowlanych nalezy stosowac:
- specjalistyczny sprzet (urzadzenia hydrauliczne, pneumatyczne oraz elektryczne),
- elektronarzedzia i drobny sprzet budowlany.
Zastosowany sprzet powinien by¢é uzgodniony i uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.

4. Transport

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4.

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

Wybor miejsca sktadowania materiatéw z rozbiérki wraz z uzyskaniem niezbednych pozwolen i kosztéw
skladowania nalezg do Wykonawcy. Wybér srodkéw transportu zalezy od warunkéw lokalnych. Transport
materialdw z demontazu nalezy wykona¢ zgodnie z przepisami transportu drogowego i bezpieczenstwa
zatadunku. Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ materialy z rozbiérek przed niekontrolowanym
wysypaniem lub utratg.

5. Wykonanie robét

5.1. 0Ogélne zasady wykonania rob6t

Ogdélne wymagania dotyczgce zasad wykonania robo6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania og6lne”
pkt. 5.

5.2.  Wykonanie robét rozbiérkowych

Metoda wykonywania prac rozbiérkowych mieszana: mechaniczna i reczna.

Przed przystgpieniem do rob6t tak rozbiérkowych jak i wyburzeniowych trzeba przeprowadzi¢
rozeznanie jego otoczenia, ustali¢ metode rozhidrki i zagospodarowaé miejsce rozbiérki. Usuniecie
rozbieranego elementu nie moze powodowac naruszenia istniejgcej konstrukcji budynku.

Wszystkie prace rozbidrkowe nalezy prowadzi¢ pod statym uprawnionym nadzorem, z zachowaniem
szczegolnej ostroznosci i wszystkich niezbednych srodkéw bezpieczenstwa, miedzy innymi:

a/ srodki ochrony osobistej

c/ ogrodzenie i zabezpieczenie miejsca rozbiérki oraz ograniczenie ruchu w sasiedztwie
prowadzenia prac rozbiorkowych,

d/ zabezpieczenie istniejgcych elementéw wykohczenia wnetrz, ktére nie podlegajg rozbidrce.
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Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych muszg przejsé szkolenie obowigzkowe w zakresie
BHP.

Materiaty z rozbidrki nalezy wywozi¢ na biezgco nie dopuszczajac do jego gromadzenia na sktadowisku
przyobiektowym. Materialy z rozbiorki szkodliwe (azbest, bitumy) nalezy podda¢ utylizacji zgodnie
z odpowiednimi przepisami. W razie potrzeby wezwaé¢ autora w ramach i na zasadach nadzoru
autorskiego. Elementy nadajgce sie do odzysku jako surowce wtdrne nalezy dostarczy¢ do wtasciwych
punktéw odzysku materiatéw, uzyskane srodki ze sprzedazy stanowig wtasnos¢ Inwestora.

6. Kontrola jako $ci rob6t

Ogdblne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” pkt. 6.

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. Obmiar robot

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiorkg jest:

- dla posadzek, oktadzin - m* (metr kwadratowy),

- dla wyposazenia pom. sanitarnych, opraw — szt. (sztuka),

- dla gruzu do wywozu — m® (metr szescienny).

8. Odbior robot

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Przebieg robo6t rozbiérkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbiérki, ktéry oprécz danych
porzgdkowych powinien podawac:

« kolejnosé i sposéb wykonywania robot,

+ opis $rodkow zabezpieczajacych, ktore zostaly uzyte przy rozbiorce, opis okolicznosci
towarzyszacych, rozbiérce i majgcych wplyw na przebieg rob6t i bezpieczenstwo ludzi
prowadzacych rozbiorke.

Wszystkie roboty rozbiorkowe podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajgcych, na ktére nalezy
sporzadzi¢ protokét oraz dokonaé wpisu w dzienniku budowy.

9. Podstawa ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

10. Przepisy zwi gzane

1/ Rozporzgdzenie Ministra Odbudowy oraz Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 21 marca 1947 r. (Dz.U
z dn. 29.111.1947 r., Nr 30, poz. 128), w sprawie szczegétowych warunkow bezpieczenstwa przy robotach
rozbiérkowych;

2/ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. (Dz.U z 1997 r., Nr 129,
poz. 844), w sprawie ogdlnych przepiséw BHP;
3/ Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych z dnia 28 marcal972 r.

(Dz.U z 1972 r., Nr 13, poz. 93), w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét
budowlano — montazowych i rozbiérkowych;

4/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. (Dz.U z 2003 r., Nr 47, poz. 401),
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywaniu rob6t budowlanych;

5/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz. U. z dn.10 lipca 2003 r., Nr 120
poz.1126), w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa iochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ;

7/ Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 02.04.2004 (Dz. U. z 2004., Nr
71 poz.649), w sprawie sposobu i warunkéw bezpiecznego uzytkowania i usuwania wyrobow
zawierajgcych azbest

8/ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Tom |. Budownictwo ogdlne.
9/ Prawo ochrony srodowiska, ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 Dz.U. z dnia 20 czerwca 2001 r.
z pbézniejszymi zmianami.

10/ PN-EN 457: 1998 Maszyny. Bezpieczenstwo, sygnaly bezpieczenstwa. Wymagania ogoélne,
projektowanie, badania.
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Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odb  ioru Rob6t Budowlanych:
GRUPA 453 — ROBOTY INSTALACYJNE

E-02.00.00
INSTALACJE ELEKTRYCZNE
(Kod CPV: 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania instalacji
elektrycznych wewnetrznych w ramach inwestycji: Aranzacja i wyposa zenie wn etrz budynku CT
Modutu "H" Kieleckiego Parku Technologicznego w Ki elcach, ul. Olszewskiego 21.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3 Zakres robo6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji rob6t przy montazu:
« instalacji o$wietlenia,
* instalacja gniazd wtyczkowych ogdlnego przeznaczenia i komputerowych,
e pomiary.
Ustalenia zawarte niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:
e materialami stosowanymi do budowy instalacji elektrycznych wewnetrznych
« technologig wykonania robét instalacji elektrycznych wewnetrznych
e probami technicznych i odbioru instalacji.

1.4. Odpowiedzialno §¢ Wykonawcy robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz ich zgodnosé z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostale ogdlne warunki dotyczgce
rob6t podano w czesci ogélnej specyfikacii.

2. MATERIALY i URZ ADZENIA
2.1. Ogodlne wymagania dotycz ace materiatdw, ich pozyskania i sktadowania.

Warunki podano w czesci ogélnej specyfikacji technicznej. Mogg by¢ stosowane wyroby
producentow krajowych i zagranicznych posiadajgce aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie
Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora
Budowlanego.

2.2. Oswietlenie
e Oprawa awaryjna IFB/2/SE/AT
e Oprawa awaryjna LVNC/2/SE/AT 3W
e Oprawa awaryjna LVNO/2/SE/AT 3W
* Oprawa oswietleniowa TEAR LED HWJ1 3000LM NARROW E 34 BAZA 840
+ Oprawa oswietleniowa AURA UP&DOWN HWJ1 3X35W T5 PPARM E 24 71,6
e tacznik pt 1-biegunowy st. podwyz. P20

2.3. Zrédta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych do rob6t Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce zamawiania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa
badan. Inspektor maze dopuscic¢ tylko te materialy, ktére posiadaja;

— certyfikat na znak bezpieczenstwa okreslony na podstawie Polskich Norm, Aprobat Technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

— deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodno$ci z Polskg Normg lub Aprobatg Techniczna.

2.4. Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom

Materialy te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ziozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie
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zaakceptowane materialty Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem
i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, aby zachowaly swojg jakosc¢ i wkasciwosci do robot
i byty dostepne do kontroli Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych robd6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora. W przypadku braku ustalen sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy dla Inspektora kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czesci ogolnej specyfikacji techniczne;.
Stosowaé specyficzne wymagania poszczegdllnych producentéw, ktérych materialy i urzgdzenia sg
dostarczane na budowe w uzgodnieniu z Inzynierem.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét.
Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w czesci ogolnej specyfikacji technicznej.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg, projektem organizacji robot
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg, wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera.
Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robo6t bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang
kwestie.
Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.
5.2. Wstep - zakres robét
Roboty winny obejmowag, lecz nie ogranicza¢ sie do wymienionych ponizej czynno$ci i ustug:

» dostawa materiatéw instalacyjnych;

« instalacja i podtgczenia urzgdzen;

« odigczenie i ponowne podigczenie istniejgcych urzgdzen oraz rozbidrki.
Projekt przewiduje powieszenie nowych opraw oswietleniowych na istniejgcych obwodach
osSwietleniowych na podstawie projektu oswietlenia. Montaz nowych obwodéw oswietleniowych
w istniejgcej tablicy. Przeniesienie sterowania oswietleniem z istniejacej $ciany na projektowang sciane
GK w korytarzu. Montaz nowych wigcznikdéw oswietleniowych w $cianach projektowanych. Przeniesienie
gniazd wtykowych w cze$ci pomieszczen z montazu na stupach i $cianach, podposadzkowo do montazu
na meblach i w posadzce.
Instalacja IT - do przeprowadzenia kable w nowych $cianach i posadzce do projektowanych punktow.
5.3.Trasowanie
Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwaciji i remontéw. Wskazane jest, aby
przebiegata w liniach poziomych i pionowych.
5.4. Montaz sprz etu i osprz etu
Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podioza w sposob trwaly zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie.
Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrecane do podioza za
pomocg kotkdw i Srub rozporowych.
5.5. Préby monta zowe
1. Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest

do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych
rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych )
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i prébnym uruchomieniem ( "bieg luzem" ) poszczegélnych przewoddw, instalacji, urzadzen,
maszyn itp. Zakres proéb montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem.

2. Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczeg6towych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku robot ( budowy ), stanowig one m.in. podstawe odbioru robét
oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

3. Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje :

a) pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry nalezy wykonaé dla kazdego obwodu oddzielnie od
strony zasilania; pomiaréw nalezy dokona¢ induktorem 500 V lub 1000 V; rezystancja izolacji
mierzona miedzy badang fazg, a pozostatymi fazami potgczonymi z przewodem neutralnym lub
uziemiajgcym nie moze byé mniejsza od :

- 0,25 MQ dla instalacji 220 V,

- 0,50 MQ dla instalacji 380 V,

b) pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw; rezystancja izolacji silnikow, grzejnikow itp. mierzona
induktorem 500 V nie moze byé mniejsza od 1 MQ

c) sprawdzenie ciggtosci przewodow ochronnych w tym gtéwnych i dodatkowych potgczen
wyréwnawczych

d) sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wytgczenie zasilania

e) sprawdzenie dziatania urzgdzen ochronnych réznicowo-pragdowych

f) badanie urzgdzenia piorunochronnego

g) pomiar natezenia oswietlenia

4, Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokot.

5. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych prébami montazowymi nalezy

zalgczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢, czy :

- punkty $wietlne sg zatgczane zgodnie z zatlozonym programem,

- w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg doktadnie dotaczone do wiasciwych zaciskow,

- silniki obracajg sie we wtasciwym kierunku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
Badania i pomiary
Inspektor Nadzoru winien byé swiadkiem wszystkich pomiaréw, w tym celu winien byé zawiadomiony
o terminie pomiaréw z tygodniowym wyprzedzeniem. Wykonawca winien opracowac¢ i przekazaé
Inzynierowi harmonogram pomiaréw i rozruchu.
Sprawozdanie z pomiaréw winno byé zgodne z ponizszym:

e Przed uruchomieniem urzadzenia elektrycznego, Wykonawca winien wykona¢ odpowiednie
pomiary by ustali¢, ze caly sprzet, urzadzenia i oprzewodowanie zostat wiasciwie zamontowany,
jest w odpowiednim stanie i bedzie pracowaé zgodnie z zatozeniami.

» W trakcie instalacji uktadanie kabli bedzie nadzorowane przez Inspektora Nadzoru.

e Pomiary kabli bedg wykonane zgodnie z procedurg wymieniong ponizej.

Wyniki pomiaréw, ktérych wartosé odbiega od $srednich pomiaréw takich samych urzgdzeh o wiecej niz
25% powinny by¢ przedstawione Inzynierowi do specjalnego zatwierdzenia nawet, jesli osiggajg one
wartos¢ akceptowalnego minimum.

Wykonawca dostarcza caly sprzet pomiarowy.

Wszelkie potaczenia i ostony zdjete w trakcie pomiaréw winny by¢ przywrécone a sprzet pozostawiony
gotowy do pracy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaréw robét ;

- dla uktadania kabli i przewodéw, listew i koryt instalacyjnych - m
- urzgdzenia wraz z elementami montazowymi i pomocniczymi - szt. (kpl)
- dla osprzetu elektroinstalacyjnego (taczniki, gniazda ) — szt.

- dla montazu opraw — szt.

- oznakowanie instalacji - kpl.

- rozruch i testowanie instalacji — kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne:

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
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przebieg tras kabli i przewodéw w zakresie zgodnosci z projektem, jakos¢ potagczen elektrycznych, typ
zastosowanych przewodoéw i kabli, sposob ich prowadzenia i mocowania, stan izolacji, oznaczenia,
lokalizacja osprzetu i urzgdzen, zgodnos¢ typow z dokumentacjg projektowg i prawidiowos$¢ oznaczen,
sprawdzenie tabliczek znamionowych, opiséw kabli i przewodow, listew zaciskowych, oznacznikéw itd.
8.2. Odbidr cz esciowy:

Odbiorowi czesciowemu nalezy podda¢ elementy urzgdzen instalacji, ktérych w wyniku postepu robot,
sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.

W szczegoélnosci dotyczy to odbioréw tak zwanych rob6t zanikajgcych (przewodéw, rur, kabli i osprzetu
przed zakryciem).

Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzgdzony protokét i dokonany
zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbidr ko ncowy:

Przy odbiorze instalacji elektrycznych i teletechnicznych wewnetrznych nalezy przedtozy¢ protokot
odbioréw czesciowych przewodow przed tynkowaniem,

w szczegOlnosci nalezy skontrolowac:

* uzycie wtasciwych materiatéw, elementéw i urzadzen,

- prawidtowos¢ wykonania i zabezpieczenia potgczen,

« jakos¢ zastosowanych materiatow,

» odlegtosci przewodéw wzgledem siebie, wzgledem przegrdd budowlanych i innych instalacji ,

» prawidtowo$¢ dziatania zabezpieczen,

e skutecznos¢ ochrony od porazen,

e stan izolacji,

+ prawidtowos¢ wykonania mocowan oraz konstrukgji i korytek tras kabli i przewodow,

e prawidtowos¢ zainstalowania aparatow i urzagdzen,

« jakos¢ wykonania przejs¢ przez przegrody budowlane a w szczeg6lnosci zastosowania odpowiednich
uszczelnien w przypadku przej$é przez przegrody i strefy pozarowe,

* zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogdblne wymagania dotyczace odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY:

PN-EN 12464-1:2003  Oswietlenie wnetrz swiattem elektrycznym

PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$é:1 Wymagania podstawowe,
ustalanie ogolnych charakterystyk, definicje

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ustalanie ogdélnych
charakterystyk

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$é 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przetezeniowym

PN-IEC 60364-4-45:1999Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa -- Ochrona przed obnizeniem napiecia

PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Cze$¢ 5-51: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogolne

PN-IEC 60364-5-52:2002Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego — Oprzewodowanie

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-53:2000Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-537 :1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza -- Urzgdzenia
do odtgczania izolacyjnego i taczenia

PN-HD 60364-5-559 :2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Cze$¢ 5-55: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Inne wyposazenie -- Sekcja 559: Oprawy
oswietleniowe i instalacje oswietleniowe

PN-EN 60598-2-22:2004/AC Oprawy oswietleniowe- Czes$¢ 2-22: Wymagania szczegoOtowe- Oprawy
oswietleniowe do o$wietlenia awaryjnego
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PN-IEC 598-1:1994 Elektryczne oprawy oswietleniowe -- Ogélne wymagania i badania -- Wymiary
czesci do mocowania i zawieszania
PN-E-93251:1998 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do instalacji przemystowych -- Gniazda

wtyczkowe i wtyczki na napiecie znamionowe 500 V i prgdy znamionowe 32 A
i 63 A ze stykami prostokgtnymi w ukladzie kotowym
PN-EN ISO 7010:2012 Symbole graficzne -- Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa --

10.2. Inne dokumenty

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z p6zniejszymi zmianami (Du z 2004 poz 1138)

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z 16 07.1999 w sprawie warunkow
technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych ( Dz.U. z 1999r nr 74 poz.836),

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy | Polityki Spotecznej z dnia 10 lutego 2004 r. w sprawie
wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiadaé liczniki energii elektrycznej czynnej pradu
przemiennego, klasy doktadnosci 0,2; 0,5; 1i 2.

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 25.09.2000 r. w sprawie szczegétowych warunkéw
przytgczenia podmiotow do sieci elektroenergetycznych, obrotu energig elektryczng, swiadczenia ustug
przesytowych, ruchu sieciowego i eksploatacji sieci oraz standardéw jakosciowych obstugi odbiorcow.
(Dz. U. Nr 85, poz. 957)

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odb  ioru Robot Budowlanych:
GRUPA 454 — ROBOTY WYKO NCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH

B—O3.0Q.00
STOLARKA i SLUSARKA
45421130-4 Instalowanie drzwi i okien

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru stolarki i Slusarki w ramach inwestycji: Aran zacja i wyposa zenie wn etrz budynku CT Modutu
"H" Kieleckiego Parku Technologicznego w Kielcach, ul. Olszewskiego 21.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza ST obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
demontaz i montaz:

- drzwi wewnetrznych;
1.4. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z zamieszczonymi w SST

~Wymagania ogolne” pkt 1.4.
Stolarka — wykonanie lub tgczenie obrobionych elementow drewnianych, stalowych i wyrobéw ptytowych.
Nie zalicza sie tu konstrukcji drewnianych ani oktadzin.

Drzwi - konstrukcja do zamykania otworu, przeznaczona gtéwnie do zapewnienia dostepu, dziatajgca na
zawiasach przegubowych, osi obrotu lub za pomocg przesuwu.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robét
Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. Materiaty

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST B-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
Wbudowa¢ nalezy stolarke kompletnie wykonczong wraz z okuciami i powtokami malarskimi.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych
Aranzacja i wyposazenie wnetrz budynku CT Modutu "H" strona
Kieleckiego Parku Technologicznego KIELCE, 18/36

ul. Olszewskiego 21

Kazda partia materialu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi uzyskaé akceptacje
Inspektora nadzoru.

Whbudowa¢ nalezy stolarke kompletnie wykonczong wraz z okuciami i powtokami malarskimi.

2.1. Stolarka drzwiowa wewn etrzna

a/ drzwi wewnetrzne, jednoskrzydtowe, petne, 2sztuki do przetozenia wg projektu;

2.2. Okucia budowlane

Kazdy wyréb stolarki budowlanej powinien byé wyposazony w okucia zamykajgce, taczace,
zabezpieczajgce i uchwytowo-ostonowe. Okucia powinny odpowiada¢ wymaganiom norm.

Wszystkie elementy winny by¢ zaoferowane w stanie kompletnie okutym, tzn. w cene ofertowg nalezy
wliczyé wszystkie okucia niezbedne do niezawodnego funkcjonowania, nawet jesli nie zostaly one
wyraznie i w szczegétach wymienione w tekstach przetargowych. Okuciom stawia sie najwyzsze
wymagania.

Elementy okuc i akcesoria widoczne (klamki, pochwyty, zawiasy, itd.) muszg by¢ wykonane zgodnie
z projektem detali architektonicznych, ich prébki uzgodnione z projektantem. Elementy te nalezy
dostarcza¢ na budowe, w ujednoliconych partiach, pochodzgcych od jednego producenta — dostawcy.
Drzwi wyszczeg6lnione w zestawieniu stolarki i Slusarki zostang wyposazone w samozamykacze.

Ich usytuowanie nie moze ogranicza¢ petnego otwierania drzwi.

2.3. Skifadowanie elementow

Wszystkie wyroby nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknietych, suchych i przewiewnych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Podtogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone, poziome i réwne. Wyroby nalezy
uktada¢ w odlegtosci nie mniejszej niz 1 m od czynnych urzgdzen grzejnych i powinny by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniem.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Sprzet do montazu drzwi, $cianek, zaluzji — reczny sprzet budowlany i elektronarzedzia, miary zwijane lub
skladane, poziomice.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4

4.1. Pakowanie i magazynowanie materiatow
- Elementy zdemontowane powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem i zniszczeniem przed

ponownym montazem.
Przechowywanie elementéw powinno zapewnia¢ stalg gotowos¢ uzycia ich do montazu. Przechowywaé
w pomieszczeniach krytych, zamknietych, suchych i przewiewnych w odlegtosci nie mniejszej niz 1 m od
czynnych urzgdzen grzewczych.
4.3. Transport materiatéw
Stolarke drzwiowa, $lusarke przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajgcy je
przed przesuwaniem sie podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem.
Wyroby do transportu zabezpieczyé przed uszkodzeniami przez odpowiednie opakowanie. Okucia nie
zamontowane do skrzydet drzwiowych i okiennych transportowaé i przechowywaé skompletowane
w odrebnych fabrycznych opakowaniach.

5. Wykonanie robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.1. Warunki przyst gpienia do robét
Przed przystapieniem do montazu stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadnos$é wykonanie osciezy, ktore
powinny byé wykonane zgodnie wymaganiami wykonania rob6t murowych. W przypadku stwierdzenia
wad w wykonaniu lub zabrudzeh powierzchni o$ciezy nalezy je naprawic¢ i oczys$cié.
5.2.Wymagania dotycz ace monta zu
Mocowanie stolarki w elementach konstrukgciji
Elementy stolarki zostang zamocowane do elementéw konstrukcji przy pomocy kotkéw rozporowych lub
innych oku¢ o wymiarach i liczbie odpowiednich dla kazdego wyrobu.
Elementy stolarki i $lusarki mocowane wg zalecen producenta.
Uzycie masy uszczelniajgcej aby poprawi¢ lub ukryé uszkodzenia w elementach stolarki jest zabronione.
Nalezy wykonaé regulacje wszystkich elementéw stolarki aby zapewni¢ wygodne otwieranie i zamykanie
oraz konieczne luzy i szczelnosc.
Montaz obramowa h
Nalezy przewidzie¢ wykonanie wszelkich otwor6w oraz zamontowanie i zamocowanie obramowan
wszelkich urzadzen: drzwi, zlokalizowanych w sciankach dziatowych.
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5.3. Przygotowanie o $ciezy
Oscieznice dla drzwi bedg wyposazone w uszczelki wg danych producenta.
Oscieznice dla drzwi z wymagang izolacjg akustyczng zostang przystosowane do zamontowania w nich
koniecznych uszczelek wg technologii producenta
Oscieznice i obramowania oraz ich montowanie zostang dopasowane do rodzaju $cianek dziatowych:

- w zalezno$ci od ich grubosci

- w zaleznosci od materiatu (ptyta GK, beton, cegta...)
Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ wykonania oscieza, do ktérego ma przylegac
oscieznica. W przypadku wystepujgcych wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia jego powierzchni,
oscieze nalezy naprawic i oczyscié.
Stolarke nalezy zamocowaé w punktach rozmieszczonych w osciezu zgodnie z wymaganiami.
5.4. Osadzenie stolarki

W sprawdzone i przygotowane oscieze nalezy wstawi¢ oscieznice na podkiadkach lub listwach.
Elementy kotwigce osadzi¢ w osciezach.
Uszczelnienie osciezy nalezy wykona¢ kitem trwale plastycznym lun piankg poliuretanows.
Ustawione drzwi, okna nalezy sprawdzi¢ w pionie i w poziomie. Dopuszczalne odchylenie od pionu
powinno by¢ mniejsze od 1 mm na 1 m wysokosci, nie wigcej niz 3 mm. Rdznice wymiard6w po
przekatnych nie powinny by¢ wieksze od: 2 mm przy diugosci przekatnej do 1 m; 3 mm przy dtugosci
przekatnej do 2 m; 4 mm przy dlugosci przekatnej powyzej 2 m;
Zamocowane drzwi nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym przez wypehienie szczeliny miedzy
osciezem a oscieznicg materiatem izolacyjnym dopuszczonym do stosowania do tego celu swiadectwem
ITB. Zabrania sie uzywaé¢ do tego celu materiatdbw wydzielajacych zwigzki chemiczne szkodliwe dla
zdrowia ludzi.

Oscieznice mocowaé za pomocg kotew lub hakéw osadzonych w osciezu.

Szczeliny miedzy oscieznicg a murem wypetni¢ materialem izolacyjnym dopuszczonym do tego celu
Swiadectwem ITB.
Przed trwalym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie o$cieznic w pionie i poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako $ci

Ogoblne zasady kontroli jakosci podano w B-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badanie materiatow

Badanie materialéw zastosowanych do wykonania elementéw nalezy przeprowadzi¢ posrednio na

podstawie zalgczonych zaswiadczen o jakosci wystawionych przez producenta oraz zaswiadczen

wykonawcy z kontroli jakosci elementoéw stwierdzajgcych zgodnosé uzytych materiatdw z wymaganiami

dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy producent elementéw przeprowadzit badania jakosci

materiatlow we wtasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zalgczone do dokumentacji odbiorczej.

Wykonawca powinien przedstawi¢ dowdd akceptacji projektanta dla zastosowanych rozwigzan.

6.3. Prace monta zowe

Kontrola w trakcie prac montazowych powinna obejmowac:

- sprawdzenie potozenia elementow kotwigcych,

- sprawdzenie montazu profili konstrukcji nosnej, tagczenie profili i regulacja,

- sprawdzenie wypetnienia ram szkieletu konstrukcyjnego taflami oszklenia i / lub plytami
nieprzejrzystymi,

- sprawdzenie montazu uszczelek (montaz naroznikéw i / lub klejenie uszczelek w narozach) i listew
szklenia,

- sprawdzenie wypelnienia wnetrza dla $cian materiatami izolacyjnymi i montazu okfadzin
wewnetrznych,

- sprawdzenie wypetnienia polgczenia ze stropem,

- sprawdzenie wykonczenia potgczeh narozy, potgczen w poziomie cokotu budynku i w poziomie attyki,

sprawdzenie przygotowania konstrukcji do odbioru — wykonania niezbednych prac konserwacyjnych lub

napraw drobnych uszkodzenh.

6.2.4. Badanie jako $ci wbudowania:

Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac: sprawdzenie stanu i wyglgdu elementéw pod
wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania, sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu
mocowania, sprawdzenie uszczelnienia, sprawdzenia dziatania czesci ruchomych, stan i wyglad
wbudowanych elementéw oraz ich zgodnos$¢é z dokumentacja.

Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jakosci. Zasady kontroli
powinien ustali¢ Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem nadzoru.
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Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialy i wyroby majg zaswiadczenia
o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wilasciwosci technicznych na podstawie
badanh doraznych.

W szczegodlnosci powinny by¢ oceniane:

ksztalt i wymiary - przez ogledziny i poréwnanie z dokumentacjg techniczng Producenta, wymiary
nalezy sprawdzi¢ z doktadnoscig do 1 mm,

zgodno$¢ materiatbw — przez odczytanie danych zawartych w dokumentach atestacyjnych
i poréwnanie ich z zastosowanymi materiatami,

odpornosé na dziatanie wysokiej temperatury,

zabezpieczenie wyrobdw przed korozja,

oznakowanie wyrobu — przez odczytanie informacji na opakowaniu jak okreslone w pkt. 4.2.

Wyniki badan materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora
nadzoru.

6.3. Badania w czasie odbioru robo6t

Badania w czasie odbioru robot przeprowadza sie celem oceny czy spetlnione zostaly wszystkie
wymagania dotyczgce wykonanych robdt, w szczegélnosci w zakresie:

— zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ST i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono
w dokumentacji powykonawczej,

— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- kompletno$c¢ okuc,

- prawidtowos¢ osadzenia i sprawnos$¢ dziatania,

— dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,

— rodzaj zastosowanych materiatow.

Wyniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w SST, wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

7. Obmiar robdt
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania
Jednostkg obmiarowa jest:

- dla drzwi, $cianek szklanych, zaluzji - metr kwadratowy (m?)

7.3. Wielko $ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.1. Odbidr elementéw przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastepujgce cechy:

- zgodnos¢ wykonania elementéw i ich sktadowych z dokumentacjg techniczna,
- wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,

- dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,
- rodzaj zastosowanych materiatow,

- zabezpieczenie wyrobow przed korozja.

8.3. Odbidr elementéw po wbudowaniu i wyko  Aczeniu
Przy odbiorze stolarki i elementéw Slusarsko-kowalskich powinny by¢ sprawdzone:

- prawidtowos$¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
- zgodnos¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. Podstawa ptatno $ci
Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt.9.

10. Przepisy zwi gzane

PN-EN 1192:2001 Drzwi -- Klasyfikacja wymagan wytrzymatosciowych

PN-EN 12519:2007 Okna i drzwi — terminologia

PN-B-05000:1996 Okna i drzwi — Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-EN 12207:2001 Okna i drzwi. Przepuszczalnos¢ powietrza. Klasyfikacja

PN-EN 12208:2001 Okna i drzwi. Wodoszczelno$¢. Klasyfikacja

PN EN 12210:2001 Okna i drzwi. Odpornos¢ na obcigzenie wiatrem. Klasyfikacja
PN-EN 12400:2004 Okna i drzwi -- Trwatlo$¢ mechaniczna -- Wymagania i klasyfikacja
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PN-EN 14351-1+A1:2010 Okna i drzwi -- Norma wyrobu, wtasciwosci eksploatacyjne -- Cze$¢ 1: Okna
idrzwi zewnetrzne bez wlasciwosci dotyczacych odpornosci ogniowej i/lub
dymoszczelnosci

PN-EN 12978+A1:20122001Drzwi i bramy — urzgdzenia zabezpieczajgce do drzwi i bram z napedem.
Wymagania i metody badan

PN-EN 1627:2011 Drzwi, okna, $ciany ostonowe, kraty, Zaluzje — odpornos¢ na wlamanie —
wymagania i klasyfikacja

PN-EN 1628:2011 Drzwi, okna, $ciany ostonowe, kraty, zaluzje — odpornos¢ na wtamanie — metoda
badania dla okreslenia odpornosci na obcigzenie statyczne

PN-EN 1629:2011 Drzwi, okna, $ciany ostonowe, kraty, zaluzje — odpornos¢ na wtamanie — metoda
badania dla okreslenia odpornosci na obcigzenie dynamiczne

PN-EN 1630:2011 Drzwi, okna, $ciany ostonowe, kraty, zaluzje — odpornos¢ na wtamanie — metoda

badania dla okreslenia odpornosci na préby recznego wlkamania

PN-EN 12209:2005 Okucia budowlane. Zamki mechaniczne wraz z zaczepami. Wymagania i metody
badan.

PN-EN 1906:2010 Okucia budowlane. Klamki i gatki drzwiowe wraz ztarczami. Wymagania
i metody badan.

PN-EN 1279-5:2006  Szkio budowlane — szyby zespolone

PN-EN 1096-1:2012  Szkto w budownictwie — szklo powlekane — cz.1:Definicje i klasyfikacja

PN-EN 1096-2:2012  Szkito w budownictwie — szkto powlekane — cz.2:Wymagania i metody badania
powtok kategorii A,B i S

PN-EN ISO 12543-1:2011 Szkio w budownictwie — szklo warstwowe i bezpieczne szklo warstwowe —
cz.1:Definicje i opis czesci sktadowych

PN-EN ISO 12543-5:2011 Szkio w budownictwie — szklo warstwowe i bezpieczne szklo warstwowe —
cz.1:Wymiary i wykonczenie obrzeza

PN-EN 1279-5+A2:2011 Szkto w budownictwie — izolacyjne szyby zespolone - cz.5:0cena zgodnosci

Norma ISO Seria 9000, 9001, 9002, 9003, 9004) Normy dotyczgce systemOw zapewnienia
jakosci i zarzgdzania systemami zapewnienia jakosci.

Inne dokumenty i instrukcje

Instrukcje montazu systeméw zaluzji wydane przez poszczegélnych Producentéw

B-04.00.00
OKLADZINY WEWN ETRZNE SCIAN i SUFITOW
(kod CPV: 45421152-4 Instalowanie Scianek dziatowych,
45432210-9 Wyktadanie $cian)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru okfadzin wewnetrznych $cian i sufitdw w ramach budowy: Aranzacja i wyposa zenie wn etrz
budynku CT Modutu "F" Kieleckiego Parku Technologi cznego w Kielcach, ul. Olszewskiego 21.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t wymienionych w pkt 1.1
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1.3. Zakres robét obj etych SST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie:

- Sciany dziatowej z plyt gipsowo-kartonowych,

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z zamieszczonymi w SST ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1.0g6lne wymagania dotycz gce materialdw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST B-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Scianki i zabudowy z plyt gipsowo-kartonowych

Projektowane $ciany oddzielajace poszczegdlne funkcje, wykonane w technologii suchej zabudowy

w konstrukcji systemowej; ptyty GKB na ruszcie systemowym z profili stalowych szer. 10 i 7cm,

obustronnie, ptytowane, wypetnione wetng mineralng wg technologii producenta scianek.

Konstrukcja wg wymagan technicznych w technologii wybranego producenta. Sciany petne, montowane

do podtogi i stropu oraz $ciany do wysokosci 280cm zwienczone profilami wzmocnionymi.

Profile stalowe zimnogi ete

Do wykonania rusztdw $cian, oktadzin $cian powinny by¢ stosowane ksztattowniki zimnogiete z blachy

stalowej, ocynkowanej wg PN-89/H-92125, gatunku St0S wg PN-88/H-84020 lub gatunku DX51D+Z wg

PN-EN 10142+A1: 1997:

- pionowe (stupki) CW 60, z blachy stalowej 0,6 mm,

- poziome (sufitowe i podtogowe) UW 60 z blachy stalowej 0,55 mm,

- narozne LW60 z blachy stalowej 0,6 mm.

Dopuszczalne odchylenie ksztattownika od prostoliniowosci wynosi 1 mm/m.

Ksztaltowniki stalowe powinny by¢ powierzchniowo zabezpieczone przed korozjg powlokg cynkowg

(nanoszong ogniowo) charakteryzujaca sie :

- gruboscig 27pm (100g/m? lub 219 pm (275g/m?) badang wg PN-EN SO 2178: 1998 (badanie masy
powtoki wg PN-EN 10142+A1: 1997),

- przyczepnoscig — brak ztuszczen wg PN-EN 10142+A1: 1997,

- wygladem powierzchni — bez wad wg PN-EN 10142+A1: 1997.

Ptyty gipsowo-kartonowe

Ptyty gipsowo- kartonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w normie:

PN-B-79405:1997/Ap1:1999 Piyty gipsowo-kartonowe
Warunki techniczne dla ptyt gipsowo-kartonowych
Lp. |Wymagania Zwykte
1. Powierzchnia réwna, gtadka, bez uszkodzen kartonu, naroznikéw,
krawedzi

2. Przyczepno$¢ kartonu do rdzenia | karton przy odrywaniu rwie sie nie powodujgc
gipsowego odklejania od rdzenia

3. Wymiary i tolerancje w
mm:grubosc¢ 6,0+0,5; 12,5+0,5; 15,0+0,5
szeroko$c¢ 1200 (+0,0; -5,0)
diugosé 2000-3000 (+0,0; -6,0)
ksztaft prostokatny, réznica dtugosci przekatnych <5,0

4. |Masalm’wkg
ptyty o grubosci
6,0 5,5-6,5
12,5 <125

5. Wilgotno$¢ w % <10,0

6. Nasigkliwos¢ w %

7. Oznakowanie: napis na tylnej nazwa, symbol rodzaju ptyty, grubos¢, PN data prod.
stronie
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Proba zginania
Obcigzenie niszczace w N | Ugiecie w mm
Grubo$¢ nominalna ptyty | Odlegtos¢ Prostopadle | Réwnolegle |Prostopadle | Réwnolegle
w mm podpér w do kierunku | do kierunku | do kierunku | do kierunku
mm widkien widkien widkien widkien
kartonu kartonu kartonu kartonu
12,5 500 600 180 0,8 1,0
Akcesoria

Akcesoria stalowe stuzg do fgczenia ksztattownikdw konstrukcji nosnej z podtozem i miedzy soba:

- laczniki wzdtuzne,
- uchwyty bezposrednie diugie,
- uchwyty bezposrednie krétkie,
- kotki rozporowe plastikowe, metalowe,
- kotki szybkiego montazu,
- kotki wstrzeliwane.
Wszystkie akcesoria powinny byé wykonane ze stali ocynkowanej wg wymagan jak dla ksztattownikdw
stalowych.
Inne akcesoria stosowane do wykonania systeméw suchej zabudowy:
- tasmy spoinowe: z widkna szklanego, samoprzylepna z wiokna szklanego, perforowana papierowa —
do wzmacniania spoin miedzy ptytami gipsowo-kartonowymi oraz spoin naroznych i obwodowych,
- uszczelki obwodowe: polietylenowe grubosci 3, 4 mm, filcowe 5 mm, z wetny mineralnej do 10 mm-—
do uszczelniania potgczen konstrukcji ze stropem i $cianami bocznymi.
Klej gipsowy
Do mocowania piyt gipsowo-kartonowych stosuje sie gotowe kleje gipsowe. Termin waznosci i warunki
stosowania okreslajg instrukcje stosowania opracowane przez poszczegolnych Producentow.
Wkr ety
Do mocowania ptyt gipsowo-kartonowych do ksztatownikéw nosnych, tgczenia ksztattownikéw miedzy
sobg oraz mocowania profili w uchwytach powinny by¢ stosowane:
wkrety stalowe @ 3,5 mm x 25 mm,
@ 3,5 mm x 35 mm,
@ 3,5 mm x 45 mm,
@ 3,5 mm x 55 mm,
@ 4,2 mm x 70 mm,
@ 3,5 mm x 25 mm,
@ 3,5 mm x 35 mm,
@ 3,5 mm x 45 mm,
@ 3,9 mm x 11 mm,
@ 3,5 mm x 9,5 mm.
Wkrety powinny odpowiada¢ normie:
PN-EN ISO 7050:1999 Wkrety samogwintujgce z tbem stozkowym, z wgtebieniem
krzyzowym,
Wtasnosci mechaniczne czesci zigcznych ze stali nierdzewnych,
odpornych na korozje. Czes$¢ 4: Wkrety samogwintujgce i by¢
zabezpieczone przed korozja.

blachowkrety samowiercace:

PN-EN I1SO 3506-4:2004 (V)

Masa szpachlowa

Do wykonywania potgczen miedzy ptytami gipsowo-kartonowymi oraz spoin naroznych i obwodowych
powinny by¢ stosowane gipsowe masy szpachlowe przeznaczone do spoinowania. Do koncowego
szpachlowania ptyt powinna by¢ stosowana masa szpachlowa przeznaczona do szpachlowania
powierzchniowego. Warunki stosowania mas szpachlowych okreslajg instrukcje Producentéw dla
poszczegolnych wyrobow.

2.3.Oktadziny $cian

Oktadzina na sciance w recepcji wykonana z ptyty spienionego PCV gr 5mm, 6mm, i 8mm naklejanej na
Sciane i lakierowanej;

Zakres zastosowania oktadzin wg rysunkow w projekcie aranzacji.

3. Sprzet
3.1. Ogdllne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonywania systemow suchych zabudow i okladzi n
Wykonywanie zabudow z ptyt gipsowo-kartonowych nalezy wykonywaé przy uzyciu elektronarzedzi
i drobnego sprzety budowlanego.

4. Transport

4.1. Ogllne wymagania dotycz gce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4

4.2. Transport ptyt gipsowo-kartonowych

Ptyty powinny by¢ pakowane w formie stoséw, uktadanych poziomo na kilki podktadach dystansowych.
Pierwsza ptyta od dotu spetnia role opakowania stosu. Kazdy ze stosOw jest spiety tasmg stalowg dla
usztywnienia w miejscach usytuowania podkfadek.

Pakiety nalezy skladowaé w pomieszczeniach zamknietych i suchych, na rownym i mocnym podktadzie
Wysokos¢ skiadowania — do 5 pakietow o jednakowej diugosci, naktadanych jeden na drugi. Transport
ptyt odbywa sie przy pomocy rozbieralnych zestawéw samochodowych (pokrytych plandekami), ktore
umozliwiajg przewoéz (jednorazowo) okoto 2000 m? piyt gr.12,5 mm lub 2400 m®o gr.9,5 mm.
Roztadunek ptyt powinien odbywac¢ sie przy pomocy wézka widtowego o udzwigu co najmniej 2000 kg lub
zurawia wyposazonego w zawiesie z widtami.

4.4. Transport pozostatych materiatow

Materiaty powinny byé pakowane i transportowane w sposéb zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem
i zniszczeniem okreslony przez producenta.

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie w pomieszczeniach zamknietych i suchych, na poziomym
i mocnym podktadzie.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Monta z oktadzin i zabudéw z ptyt gipsowo-kartonowych
Ruszt metalowy pod okladziny gipsowo-kartonowe mozna wykonaé na kilka sposobow :
- przy uzyciu profili stosowanych do budowy $cian dziatlowych, bez kontaktu z ostaniang $ciana,
- z uzyciem sciennych profili ,,U” o szer. 60 mm, umocowanych do podtoza uchwytami azurowymi,
- przy pomocy klejow do piyt g-k.
Ptyty montuje sie ustawiajgc je pionowo.
Celem polepszenia wtasnosci cieplnych i akustycznych przegrody, w przestrzen miedzy tatami wkiada sie
weilne mineralng. W tym przypadku jednak ruszt musi by¢ wystarczajgco odsuniety od sciany (grubosé
welny i ewentualna pustka powietrzna). Mozna to osiggng¢ przy pomocy strzemion (lgcznikéw)
dystansowych.
Elementami tgczgcymi ksztattowniki konstrukcji rusztu z podiozem (ze $ciang lub stropem) sg strzemiona
blaszane typu montowane przez podktadke elastyczng..
Tego typu potgczenie rusztu z podiozem, jest potgczeniem elastycznym, co przyczynia sie do tlumienia
wszelkiego rodzaju dzwiekéw przenoszonych przez przegrode. Wiasciwos¢ ta moze zosta¢ jeszcze
podwyzszona przez potozenie pod strzemiona podkiadek z tasmy tlumigcej. Wiasciwosci tlumigce
przegrody w sposéb zdecydowany podnosi tez obecnosé weilny mineralnej. Podobnie zwiekszeniu
ttumienia sprzyja réwniez obecnos¢ wolnej przestrzeni powietrznej miedzy wetng mineralng a ptytg
gipsowo-kartonowa.
Tyczenie rozmieszczenia phyt
- przy wyborze podiuznego mocowania ptyt do elementéw nosnych rusztu konieczne jest, aby styki
dhugich krawedzi ptyt opieraty sie na tych elementach,
- przy wyborze poprzecznego mocowania ptyt w stosunku do elementéw nosnych rusztu konieczne jest,
aby styki krotszych krawedzi opieraly sie na tych elementach,
- poniewaz rzadko sie zdarza, aby w jednym rzedzie mogta by¢ mocowana petna ilos¢ piyt, nalezy je tak
rozmiesci¢, aby na krancach rzedu znalazty sie odciete kawalki ptyt o szeroko$ci zblizonej do potowy
diugosci piyty,
- styki poprzeczne ptyt w dwu sasiadujgcych rzedach powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie
o0 odlegtosé zblizong do potowy dtugosci piyty,
- jezeli z przyczyn ogniowych oktadzina gipsowo-kartonowa sufitu ma byé dwuwarstwowa, to drugg
warstwe ptyt nalezy mocowa¢ mijankowo w stosunku do pierwszej warstwy, przesuwajac jg o jeden
rozstaw miedzy nosnymi elementami rusztu.
Kotwienie rusztu
W zaleznosci od konstrukcji i rodzaju, z jakiego wykonany jest oktadzina, wybiera sie odpowiedni rodzaj
kotwienia rusztu. Wszystkie stosowane metody Kkotwienia: kotkami rozporowymi plastikowymi,
metalowymi, kotkami  wstrzeliwanymi muszg spetnia¢ warunek posiadania zabezpieczenia
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antykorozyjnego. Gestos¢ kotwienia pionowych elementdéw rusztu nie powinna przekracza¢ 100 cm, a
ksztattownikow stropowych i posadzkowych 125cm.

Mocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu

Na okfadziny $cienne stosuje sie ptyty gipsowo-kartonowe zwykie o grubosci 12,5 mm. Jesli wymagajg
tego warunki ogniowe, na okladzine stosuje sie plyty o podwyzszonej wytrzymatosci ogniowej o grubosci
12,5; mm. Plyty gipsowo-kartonowe mogg by¢é mocowane do elementéw nosnych w dwojaki sposoéb:

- mocowanie poprzeczne krawedziami diuzszymi ptyt do kierunku utozenia elementéw nosnych rusztu,

- mocowanie podiuzne wzdtuz elementéw nosnych rusztu piyt, utozonych réwnolegle do nich dluzszymi
krawedziami.

Piyty gipsowo-kartonowe mocuje sie do profili stalowych blachowkretami.

Oktadziny z piyt gipsowo-kartonowych

Profile rozmieszcza sie nie wiecej niz co 60 cm. Rozmieszczenie pierwotne profili (wstepne) podlega
korekcie na etapie przykrecania piyt, tzn. rozstawiania profili do ptyt. Po utozeniu przewodow
instalacyjnych, uktada sie izolacje termiczng lub akustyczng.

Pokrycie Sciany nalezy rozpoczg¢ od przykrecenie ptyty o szerokosci 120 cm. Odstep pomiedzy wkretami
powinien wynosi¢ 20 cm. Przy pokryciu dwuwarstwowym pierwsza warstwa ptyt mocowana jest co 75 cm.
Plyty nie powinny sta¢ na podtozu lecz by¢ podniesione o ok. 10 mm. U géry powinna by¢ pozostawiona
szczelina 5 mm dla zapewnienia kompensacji drgan i ugieé stropow. Szczeline wypetia sie kitem
elastycznym na etapie szpachlowania spoin. Spoiny w drugiej warstwie przesuwa sie 0 60 cm w stosunku
do pierwszej warstwy.

Zabezpieczenie izolacji z mat przed osunieciem wykonuje sie za pomocg wieszakéw lub dtugich wkretow
wkrecanych w profile. Pokrycie drugiej strony $ciany nalezy rozpoczg¢ od przykrecenia ptyty o szerokosci
60 cm lub mniej w przypadku przesuniecia profili. Po zamknieciu drugiej strony $ciany uzyskuje sie
ostateczng stabilnos¢. Przy wysokosci sciany wiekszej od wysokosci plyty sztukowanie pilyty nalezy
prowadzi¢ naprzemiennie od gory i od dotu. Sztukdwki nie powinny by¢ krétsze niz 30 cm.

Szpachlowanie spoin

Krawedzie ptyt gipsowo-kartonowych wykonane sg z fazowaniem umozliwiajgcym zbrojenie potgczenia
sgsiednich plyt. Zbrojenie wykonuje sie tasma papierowag lub z widkna szklanego w trzech cyklach:
wypetnienie spoin masg szpachlowag i wcidniecie tasmy zbrojgcej. Po zwigzaniu pierwszej warstwy
natozenie tej samej masy szpachlowej na szerszej powierzchni i na wyschnietg spoine nalozenie masy
szpachlowej nawierzchniowej, stanowigcej podkiad pod farbe. Przy zbrojeniu tasmg samoprzylepna
stosowane sg dwa cykle tj. naklejenie tasmy i jednokrotne wypetnienie spoin masg szpachlowsg, a po jej
wyschnieciu szpachlowanie masg nawierzchniowa.

Szpachlowanie przycinanych krawedzi pityt poprzedzone jest poszerzeniem spoiny za pomocg struga
kgtowego i analogicznie jak w przypadku zbrojenia spoin fabrycznych wykonanie zbrojenia
i szpachlowania. RoOznica polega na wykonaniu warstwy nawierzchniowej, ktérg wykonuje sie na
szerokosci ok. 40 cm dla ,rozciggniecia” szpachlowanej spoiny.

5.3. Okladziny $cienne

Zastosowane w projekcie oktadziny powinny by¢é montowane we wzorach i wg wymagan producenta
systemu.

6. Kontrola Jako $ci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.1. Badania przed przyst gpieniem do robét
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé¢ badania materiatdw przeznaczonych do
robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
6.2. Badania w czasie wykonywania robot
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan materialdbw powinna by¢ zgodna z normami. Dostarczone na plac
budowy materialy nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jako$ci. Zasady kontroli powinien ustali¢
Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem nadzoru.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i wyroby maja zaswiadczenia
o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wlasciwosci technicznych na podstawie
badan doraznych.
Badania w czasie wykonywania rob6t w szczegélnosci powinny dotyczyé sprawdzenia materiatéw:
- narozniki i krawedzie (czy nie ma uszkodzen),
- wymiary (zgodnie z tolerancjg),
- wilgotnos¢ i nasigkliwosc¢ ptyt gipsowo-kartonowych,
- obcigzenie na zginanie niszczgce lub ugiecia piyt,
- wystepowanie uszkodzen powtoki cynkowej elementow stalowych.
Wyniki badan plyt gipsowo-kartonowych, dekoracyjnych paneli i innych materialtdbw powinny by¢
wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.
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6.3. Badania w czasie odbioru
Badania w czasie odbioru powinny by¢ przeprowadzane w sposob, ktéry umozliwi ocene wszystkich
wymagan a w szczeg6lnosci:

- zgodno$ci z dokumentacjg projektowg i zmianami w dokumentacji powykonawczej,

- jakosci zastosowanych materiatéw i wyrobéw,

- prawidtowo$ci przygotowania podiozy,

- prawidtowosci wykonania.
Wyniki badan ptyt dekoracyjnych stropowych i innych materiatéw powinny byé wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

7. Obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka i zasady obmiarowania

Powierzchnie tynkéw, okladzin Scian - oblicza sie w metrach kwadratowych jako iloczyn diugosci
$cian w stanie surowym i wysokosci mierzonej od podtoza lub warstwy wyrownawczej na stropie do
spodu stropu. Powierzchnie pilastréw i stupéw oblicza sie w rozwinieciu tych elementéw w stanie
surowym.
Plaszczyzne oktadzin oblicza sie w metrach kwadratowych (m?) rzeczywiscie oblicowanych scian.

8. Odbiodr robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Odbiér poditoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystgpieniem do robét oktgdzinowych.
Jezeli odbiér poditoza odbywa sie po dtuzszym czasie od jego wykonania, nalezy podtoze oczysci¢ i umyé
woda.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania omowione w pkt. 6 daty wyniki pozytywne. Jezeli
cho¢ jeden wynik badania jest negatywny, okladziny nie powinny by¢ odebrane.

Wymagania przy odbiorze:
Sprawdzeniu podlega:
- zgodnos¢ z dokumentacija techniczna,
- rodzaj zastosowanych materiatow,
- przygotowanie podioza,
- prawidtowo$¢ zamontowania piyt g-k i oktadzin, ich wykonczenia na stykach, narozach i obrzezach,
- wichrowato$¢ powierzchni

9. Podstawa ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. Przepisy zwi gzane

NORMY

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie prébek
PN-EN 998-1:2010 Wymagania dotyczgce zapraw do muréw. Cz.1 Zaprawa tynkarska
PN-EN 12004:2008 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne

PN-EN 520+A1:2010 Piyty gipsowo-kartonowe. Definicje, wymagania i metody badan
PN-EN 13950:2014 Piyty zespolone gipsowo-kartonowe do izolacji cieplnej/akustycznej.

Definicje, wymagania i metody badan
PN-EN 14195:2006/Ap1:2008 Elementy szkieletowej konstrukcji metalowej do stosowania z ptytami
gipsowo-kartonowymi. Definicje, wymagania i metody badan.

PN-EN ISO 7050:2011 Wkrety samogwintujgce z tbem stozkowym, z wgtebieniem krzyzowym

PN-EN 13963:2014-10 Materialy do spoinowania piyt gipsowo-kartonowych. Definicje,
wymagania i metody badan.

PN-EN 14190:2014-10 Wyroby wytworzone w procesie obrébki ptyt gipsowo-kartonowych.
Definicje, wymagania i metody badan.

PN-EN 13658-1:2009 Metalowe siatki, narozniki i listwy podtynkowe. Definicje, wymagania
i metody badan. Cz.1:Tynki wewnetrzne.

PN-EN 10142: 2003 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowej ocynkowane ogniowo w sposéb
ciaggty do obrébki plastycznej na zimno.

PN-EN 10327:2006 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane ogniowo w sposéb

ciggly do obroébki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy
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PN-EN ISO 2178: 1998 Powtoko niemagnetyczne na podiozu magnetycznym. Pomiar grubosci
powtok. Metoda magnetyczna

PN-EN ISO 3506-4:2005 Wiasnosci mechaniczne czesci zlacznych ze stali nierdzewnych,
odpornych na korozje. Cze$¢ 4: Wkrety samogwintujgce

PN-EN 10162:2005 Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte okre$lonego przeznaczenia.
Warunki techniczne. Tolerancji wymiarow i przekroju poprzecznego

Norma ISO Seria 9000, 9001, 9002, 9003, 9004 Normy dotyczgce systemow

zapewnienia jakosci i zarzgdzania systemami zapewnienia jakos$ci.
Inne materiaty
Karty techniczne produktéw

B-05.00.00
POSADZKI i PODLOGI

(kod CPV 45432100-5 Ktadzenie i wyktadanie podtdg)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i obioru posadzek w ramach
inwestycji: Aranzacja i wyposa zenie wnetrz budynku CT Modutu "H"  Kieleckiego Parku
Technologicznego w Kielcach, ul. Olszewskiego 21.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych specyfikacj a

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie w obiekcie przetargowym:

- uzupetnienia warstw podposadzkowych (w miejscach usuniecia scianek dziatlowych),

- montazu wykfadziny dywanowej na istniejgcym posadzkach z zastosowaniem filcu.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami oraz okresleniami
podanymi w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4
posadzka — wierzchnia warstwa stropu stanowigca wykonczenie jego powierzchni

podfo ze — element konstrukcji budynku, na ktérym utozona jest podtoga,

podktad — warstwa wyréwnujgca lub spadkowa.

konstrukcja podiogi — ukfad warstw ziozony z podtoza, izolacji przeciwwilgociowej lub paroszczelnej,
izolacji przeciwdzwiekowe] Ilub izolacji cieplnej oraz réznych warstw: rozdzielczej, adhezyjnej,
wyréwnawczej, wygtadzajacej, wyréwnawczej, podktadu podtogowego i posadzki.

1.5 Ogo6Ine wymagania dotycz gce robo6t

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materialdw i wykonywanych rob6t oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowg, specyfikacjg oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
2.1 Ogolne wymagania dotycz gce materiatow
Ogoblne wymagania dotyczgce materiatdéw, ich pozyskania i sktadowania podano w SST B-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Warstwa wyréwnawcza do wyréwnania poziomoéw po skutych ptytkach
Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw klejowych nalezy stosowa¢ wode zdatng do picia, z rzeki lub jeziora.
Niedozwolone jest stosowanie wdd sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wdd zawierajgcych
tluszcze organiczne, oleje i mut.

Piasek (PN-EN 13139:2003)
Powinien spetnia¢ wymagania przedmiotowej normy a w szczegoélnosci :
-nie powinien zawiera¢ domieszek organicznych,
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-oraz mie¢ frakcje réznych wymiaréw: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek $rednioziarnisty
0,5-1,0mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm
Cement
Kruszywo
W posadzkach maksymalna wielko$¢ ziaren kruszywa nie powinna przekroczy¢ 1/3 grubosci posadzki.
W posadzkach odpornych na scieranie najwieksze dopuszczalne wielko$ci ziaren wynoszg przy grubo$ci
warstw 2,5 cm — 10 mm, 3,5 cm — 16 mm.

2.3. Wyktadzina dywanowa- Desso Airmaster w pomiesz  czeniach:

- Pomieszczenia biurowe,

- Recepcja,

- Komunikacja,
Do rozdzielenia i montazu posadzek stosowac¢ listwy progowe aluminiowe. Przed montazem listwy
okaza¢ do zatwierdzenia Inwestora. Posadzki dywanowe w ptytkach montowane na preparat trwale
elastyczny na gruncie.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 3. Roboty mozna
wykonaé przy uzyciu dowolnego sprzetu zgodnie z zaleceniami producentéw poszczegélnych materiatow.
3.2 Sprzet do ukladania i zag eszczania mieszanki betonowej (cementowej) — warstwy
wyréwnawczej

Stosowany sprzet do ukladania mieszanki betonowej (cementowej) musi zapewni¢ réwnomierne
roztozenie mieszanki (nie powodujgc jej segregacji) z zachowaniem wymaganej réwnosci powierzchni
i ustalonych spadkéw.
Zageszczenie moze odbywaé sie tylko mechanicznie. Do wibrowania uzywa¢ wielopunktowej taty
wibracyjnej prowadzonej po zniwelowanych prowadnicach.
Dopuszcza sie stosowanie fat wibracyjnych przy konsystencji plastycznej dane techniczne: ciezar okoto
12 kg, wymiary 16,5 x 200 cm, rgczka prowadzaca dt. do 300 cm
3.4. Sprz et do wykonywania wyktadzin dywanowych
Do wykonywania robot wyktadzinowych nalezy stosowaé drobny sprzet budowlany:

- szpachle i packi metalowe lub z tworzywa sztucznego,

- narzedzia lub urzgdzenia do ciecia,

- laty do sprawdzania réwnosci powierzchni,

- poziomnice,

- mieszadta do kleju o napedzie elektrycznym,

- pojemniki do kleju.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
Materialy powinny by¢ transportowane tylko zgodnie z zaleceniami i wymogami producenta
w oryginalnych opakowaniach.

5. Wykonanie robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Istniejgcy strop
5.1. Warstwy wyréwnawcze pod posadzki
Wymagania podstawowe:
- podktad cementowy (betonowy) powinien by¢ wykonany zgodnie z projektem, ktéry okresla
wymagang wytrzymatosc i grubos$¢ podkiadu oraz rozstaw szczelni dylatacyjnych,
- wytrzymatos¢ podkiadéw nie powinna by¢ mniejsza niz: na $ciskanie — 12 Mpa, na zginanie — 3
Mpa,
- podioze , na ktérym wykonuje sie podkiady powinno by¢ wolne od kurzu i zanieczyszczen,
- podktad powinien by¢ oddzielony od pionowych elementéw budynku paskiem papy,
- w podktadzie powinny by¢ szczeliny dylatacyjne,
- temperatura powietrza przy wykonywaniu podktadéw oraz w ciggu co najmniej 3 dni nie powinna
by¢ nizsza niz5 "C,
- podktad powinien mie¢ powierzchnie réwng, stanowigcg ptaszczyzne lub pochylong zgodnie
z ustalonym spadkiem,
- wciggu pierwszych 7 dni podkfad powinien by¢ utrzymywany w stanie wilgotnym.
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5.2. Wylewki samopoziomuj ace
Wymagania podstawowe:
- podioze musi by¢ suche, mocne, szorstkie, stabilne i wolne od substancji pogarszajgcych
przyczepno$¢
- temperatura podioza, materiatu i powietrza podczas wykonywania wylewki i w ciggu kolejnych 7
dni nie moze spas$c¢ ponizej + 5°C
- podioze betonowe lub z jastrychu cementowego nalezy zagruntowaé preparatem zgodnym
z systemem wylewki samopoziomujgcej,
- wylewke przygotowang zgodnie z recepturg producenta systemu wyla¢ réwnomiernie
i rozprowadzi¢ raklami
- swiezo wykonang wylewke nalezy chroni¢ przed szybkg utratg wilgoci.
5.3. Wykiadziny dywanowe
Wyktadziny dywanowe powinny by¢ instalowane po wykonaniu gtéwnych prac remontowo-budowlanych
takich jak tynkowanie, malowanie itp.
Pomieszczenie, w ktdrym bedg instalowane wyktadziny musi byé czyste i ogrzane do temp.18°C na 72
godziny przed instalacjg, podioze musi byé wyréwnane. Temperatura ta powinna by¢ utrzymywana
réwniez w czasie i po zakonczeniu procesu instalacji.
Nawierzchnia, niezaleznie od jej rodzaju powinna byé sucha (maksymalnie 5,5% wilgotnosci podioza
i 75% wilgotnosci wzglednej powietrza). Jezeli warunek ten nie jest spetniony mogg pojawié¢ sie trudnosci
z przyklejeniem wyktadziny. Wszelkie porowatosci powinny zosta¢ wyréwnane, a szczeliny uszczelnione.
Podtoze bazowe poddane renowacji przed potozeniem tekstylnej wyktadziny podtogowej. Jezeli warunek
ten nie jest spetniony, nalezy zda¢ sobie sprawe, ze prawidlowa instalacja nie moze byé¢
zagwarantowana. Nalezy réwniez upewnic sie, ze podioze jest gtadkie, rowne oraz wolne od wszelkich
zanieczyszczen.
Czynnosci sprawdzajace przed montazem:
1. Serie produkcyjne wyktadzin oznaczone sg numerami. Wszystkie ptytki powinny pochodzi¢ z tej samej
serii. Sprawdzi¢, czy stosowany Kklej nadaje sie do podkiadu wykiadziny. Wylaczy¢ ogrzewanie
podtogowe na 48 godzin przed i po zastosowaniu kleju.
Sposob uktadania wyktadzin dywanowych:
1. Wymierzy¢ wyktadzine i przycigé do odpowiedniej dtugosci. Upewni¢ sie, ze wykonano odpowiednie
wyciecia w poblizu drzwi, uwzgledni¢ nieréwnosci przy scianie.
2. Ulozy¢ pierwsze pasmo wyktadziny opierajgc jeden z brzegbw o $ciane.
3. Przycig¢ wyktadzine wzdtuz krawedzi Sciany.
4. Nanies¢ klej na powierzchnie.
5. Przycig¢ krawedzie zachodzacych na siebie pasm wyktadziny i usunaé resztki dywanowe.
6. Odgig¢ krawedzie wyktadziny, nanie$ klej wzdluz calego brzegu pasma i przyklei¢ do podtoza. Po
przyklejeniu catej powierzchni, rozwatkowa¢ wyktadzine przy pomocy watka (68kg), by uzyskac
maksymalng przyczepnos¢ do podtoza.

6. Kontrola Jako $ci Robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST,Wymagania ogélne” pkt 6.
Wymagana jakos¢ materiatbw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie
0 jakosci lub znakiem jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem.
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole dotrzymania warunkéw ogdélnych wykonania robo6t (cieplnych,
wilgotnosciowych). Sprawdzi¢ prawidtowosé wykonania podktadu, posadzki, dylatacji.

7. Obmiar rob6t
Jednostka obmiarowa jest m?. llo$¢ rob6t okresla sie na podstawie dokumentacji projektowe;j.
Jednostkg obmiarowg wykonanych cokolikéw, listew, szczelin dylatacyjnych jest 1mb.

8.0dbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady dotyczgce odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Odbiér powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru
na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.
Odbiér materiatéw i rob6t — powinien obejmowac¢ zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz
sprawdzenie wilasciwosci technicznych z wystawionymi atestami wytwércy. Nie nalezy stosowaé
materiatdw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).
Wyniki odbioréw materiatéw i robdt powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
Odbiér powinien obejmowa ¢€:

- sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego (ocena wzrokowa),
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- sprawdzenie prawidtowosci uksztattowania powierzchni posadzki,

- sprawdzenie grubo$ci warstw posadzkowych,

- sprawdzenie prawidlowosci wykonania stykéw materiatbw posadzkowych za pomocag
szczelinomierza lub suwmiarki,

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania cokotoéw lub listew podtogowych.

9. Podstawa ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-EN 197-1:2012

PN-EN 459-1:2010
PN-EN 1008:2004
PN-EN 13139:2003
PN-EN 13415:2010
PN-EN 1307:2010

PN-EN 985:2004
PN-EN 986:2006

PN-EN ISO 105-B02:2006

PN-EN 1815:2001
PN-EN 14041:2006
PN-EN 13501-1+A1:2010
PN-EN 13893:2004
PN-EN 685-2007

PN-EN ISO 10874:2012
PN-EN ISO 24341:2012

PN-EN ISO 23997:2012
PN-EN ISO 23999:2012

PN-EN ISO 24343-1:2012
PN-EN 660-2:2002
PN-EN 425:2004

PN-EN ISO 24344:2012
PN-EN ISO 26987:2012

PN-EN 1081:2001
PN-EN 13553:2004

PN-1SO-9000

Inne materiaty

Cement Cz.1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dot. cementu
powszechnego uzytku

Wapno budowlane — cz.1:Definicje, wymagania i kryteria zgodnosci
Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek

Kruszywa do zaprawy.

Kleje — Badanie klejéw do wyktadzin podtogowych.

Wiokiennicze pokrycia podtogowe -- Klasyfikacja dywanéw z okrywag
Widkiennicze pokrycia podtogowe -- Badanie metodg krzesta na rolkach
Widkiennicze pokrycia podiogowe -- Wyznaczanie zmiany wymiaru
i odksztatcenia powierzchni ptytek po dziataniu zmiennych warunkéw
wilgotnosci i temperatury

Tekstylia -- Badania odpornosci wybarwien -- Cze$é B02: Odpornosé
wybarwien na dzialanie $Swiatla sztucznego: Test ptowienia w Swietle
tukowej lampy ksenonowej

Elastyczne i widkiennicze pokrycia podiogowe -- Ocena zdolnosci do
elektryzacji

Elastyczne, witokiennicze i
Wiasciwosci zasadnicze
Klasyfikacja ogniowa wyroboéw budowlanych i elementéw budynkéw --
Czes¢ 1: Klasyfikacja na podstawie wynikow badan reakcji na ogien
Elastyczne, laminowane i widkiennicze pokrycia podtogowe. Pomiar
dynamicznego wspéiczynnika tarcia na suchych powierzchniach
podtogowych

Elastyczne, widkiennicze i laminowane pokrycia podtogowe. Klasyfikacja.
Elastyczne, wiokiennicze i laminowane pokrycia podiogowe --
Klasyfikacja

Elastyczne pokrycia podiogowe -- Wyznaczanie szeroko$ci, diugosci,
prostoliniowosci i ptaskosci arkusza

Elastyczne pokrycia podtogowe -- Wyznaczanie masy powierzchniowej
Elastyczne pokrycia podiogowe -- Wyznaczanie stabilnosci wymiaréw
i zwijania sie po dziataniu ciepta

Elastyczne pokrycia podtogowe -- Wyznaczanie wgniecenia resztkowego
po obcigzeniu statycznym

Elastyczne pokrycia podtogowe -- Wyznaczanie odpornosci na $cieranie -
- Czes¢ 2: Metoda Fricka-Tabera

Elastyczne i laminowane pokrycia podiogowe. Badanie metodg krzesta
na rolkach

Elastyczne pokrycia podtogowe -- Wyznaczanie gietkosci

Elastyczne pokrycia podiogowe -- Wyznaczanie odpornosci nha
zabrudzenie

Elastyczne pokrycia podtogowe -- Wyznaczanie rezystancji elektrycznej

laminowane pokrycia podiogowe --

Elastyczne pokrycia podtogowe -- Pokrycia podtogowe
polichlorowinylowe stosowane w szczeg6lnie wilgotnych miejscach --
Wymagania

(Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systeméw
zapewniania jakosci i zarzgdzanie systemami zapewniania jakosci.

Karty techniczne produktéw dla zastosowanych materiatéw.
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B-06.00.00
ROBOTY MALARSKIE
(kod CPV 45442100-8 Roboty malarskie)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania iobioru robét malarskich
w ramach budowy: Aranzacja i wyposa zenie wn etrz budynku CT Modutu "H" Kieleckiego Parku
Technologicznego w Kielcach, ul. Olszewskiego 21.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz realizaciji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj a
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét malarskich w obiekcie objetym przetargiem:
* roboty przygotowawcze,
e gruntowanie przed malowaniem,
« malowanie powierzchni, powtoki dekoracyjne — $ciany, sufity.

1.1. Okre $lenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz okresleniami
podanymi w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoIne” pkt 1.4
podio ze malarskie — powierzchnia (np. betonu, tynku, drewna itp.) surowa, zagruntowana lub
wygtadzona, na ktérej ma by¢é wykonana powloka malarska.

powtoka malarska — warstwa ochronno — dekoracyjno —i zolacyjna chronigca obiekt i jego elementy
przed wplywem warunkéw zewnetrznych i wewnetrznych oraz stanowi warstwe wykonczeniowo-
dekoracyjng.

farba — ptynna lub pétptynna zawiesina albo mieszanina silnie rozdrobnionych ciat statych (np. pigmentu-
barwnika i r6znych wypetniaczy) w roztworze spoiwa.

1.2.0go6Ine wymagania dotycz gce robo6t

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i skladowania podano w SST B-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
Wszystkie materialy do robdét malarskich powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub
Swiadectw dopuszczenia w budownictwie.

- $rodki gruntujgce.

- farby lateksowe Flugger w wersji satynowej lub matowej w kolorach jak na rysunkach;

Na zastosowane zestawy malarskie musi byé akceptacja Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Roboty malarskie mozna wykonaé przy uzyciu pedzli lub aparatéw natryskowych.

4 Transport
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST ,Wymagania ogoélne” pkt 4.

Farby pakowane w bebny lekkie lub wiaderka stozkowe wg PN-EN-ISO 90-2:2002 i przechowywane
w temperaturze min.+5°C nalezy transportowa¢ zgodnie z PN-EN [ISO 780:2001 i przepisami
obowigzujgcymi w transporcie kolejowym lub drogowym.
Pozostate materiaty zgodnie z wymaganiami producenta.
5. Wykonanie robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.1. Przygotowanie podio zy

Podloze posiadajace drobne uszkodzenia nalezy naprawic¢ przez uzupetienie ubytkéw szpachlg
gipsowg. Powierzchnie powinny byé oczyszczone z kurzu i brudu. Odstajgce tynki nalezy odbic, a rysy
poszerzyé i wypelni¢ zaprawg gipsowa.
5.2. Gruntowanie - przed malowaniem farbami powierzchnie nalezy gruntowac¢ preparatami do
gruntowania.
5.3. Wykonywanie powtok malarskich
Powtoki z farb powinny by¢ nie zmywalne, dawa¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni. Barwa powitok
powinna by¢ jednolita, bez smug i plam oraz sladéw pedzla.
Przed przystgpieniem do wykonywania powitok malarskich pokrywczych nalezy zakonczyé roboty
budowlane stanu surowego.
Tynki powinny odpowiada¢ SST B-151.00.00. Wszelkie uszkodzenia tynkéw powinny by¢ usuniete przez
wypetienie odpowiednig zaprawg gipsowg i zatarte do réwnej powierzchni. Powierzchnia tynkow
powinna byé pozbawiona zanieczyszczen a wystajace metalowe elementy zabezpieczone antykorozyjnie.
W przypadku stwierdzenia niezgodnos$ci podtozy z wymaganiami jw. nalezy okresli¢ zakres prac, rodzaje
materialdbw oraz sposoby usuniecia tych niezgodnosci. Nastepnie przeprowadzi¢ ponowng kontrole
poditozy a wyniki odnotowac¢ w formie protokotu kontroli i wpisu do Dziennika Budowy.
5.4. Warunki prowadzenia robét malarskich
Roboty malarskie nie powinny by¢ prowadzone :

- w temperaturze ponizej +5°C, z dodatkowym zastrzezeniem, aby w ciggu doby nie nastepowat
spadek temperatury ponizej 0°C,
- w temperaturze powyzej 25°C, z dodatkowym zastrzezeniem, aby temperatura podioza nie byta

wyzsza niz 20°C (np. w miejscach bardzo nastonecznionych).
W przypadku wystgpienia opadéw w trakcie prowadzenia rob6t malarskich swiezo pomalowane, nie
wyschniete powierzchnie nalezy ostonié.
Roboty malarskie mozna rozpoczgé¢, jezeli wilgotnos¢ podiozy (tynki, ptyty g-k itp.) przewidzianych pod
malowanie jest wieksza niz podano w tabeli 1.

Tabela 1 Najwieksza dopuszczalna wilgotno$¢ podtozy mineralnych przeznaczonych pod malowanie

Lp. Rodzaj farby Najwieksza wilgotnos¢ podioza,

w % masy
1 Farby dyspersyjne, na spoiwach zywicznych 4
rozcienczalnych woda
2 Farby na spoiwach zywicznych rozpuszczalnikowych 3

Farby na spoiwach mineralnych bez lub z dodatkami
3 modyfikujacymi w postaci suchych mieszanek 6
rozcienczalnych wodg lub w postaci cieklej

4 Farby na spoiwach mineralno-organicznych 4

W pomieszczeniach zamknietych przy pracach malarskich nalezy zapewni¢ odpowiednig wentylacje.

5.5. Wykonanie rob6t malarskich wewn etrznych

Roboty malarskie wewnagtrz budynku mozna rozpoczg¢, kiedy podioza spetniajg wymagania podane
w pkt 5.2., a warunki w pkt 5.3.

Pierwsze malowanie nalezy wykona¢ po:

- catkowitym ukonczeniu rob6t instalacyjnych, tj. wodociggowych, kanalizacyjnych, centralnego
ogrzewania, gazowych, elektrycznych, z wyjgtkiem zalozenia urzgdzen sanitarnych oraz
armatury oswietleniowej,

- wykonaniu podiozy pod wykladziny podiogowe,

- catkowitym dopasowaniu i wyregulowaniu stolarki, lecz przed oszkleniem jesli stolarka nie zostata
wykonczona fabrycznie.

Drugie malowanie mozna wykona¢ po:

- wykonaniu biatego montazu

- ulozeniu posadzek (z wyjgtkiem wyktadzin dywanowych i z tworzyw sztucznych) z przybiciem
listew przysciennych i cokotow,

- oszkleniu okien, jesli nie byto to wykonane fabrycznie.

Prace malarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg producenta farb.
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Elementy, ktére w czasie rob6t malarskich mogg ulec uszkodzeniu lub zabrudzeniu, nalezy zabezpieczyé¢
i ostonic.
Farby mozna naktada¢ pedzlem, waikiem lub natryskiem pneumatycznym. Wykonywa¢ malowanie
dwuwarstwowo zgodnie z zaleceniami producenta (patrz karty techniczne).
Podstawowe techniki malarskie
Naktadanie pedzlem
« Na podtozach mineralnych stosuje sie tylko do malowania matych powierzchni (np. naroznikéw)
ze wzgledu na niskg wydajnosg;
 Nakladanie farb o wysokiej lepkosci (np. tiksotropowych) pedzlem moze powodowaé
powstawanie charakterystycznych smug, ktore nie zanikajg po wyschnieciu;
* Nakiladanie pedzlem jest uzyteczne przy gruntowaniu, gdyz umozliwia doktadne wcieranie gruntu
w podioze.
Naktadanie watkiem
« Metoda najbardziej popularna przy naktadaniu farb na podtoza, ze wzgledu na prostote i duzg
wydajnosc¢;
* Nalezy pamieta¢ o naktadaniu w kierunkach krzyzujacych sie, aby pokry¢ wszystkie nieréwnosci
podtoza.
Natrysk powietrzny
« Metoda o duzej wydajnosci, ale wymagajgca bardziej skomplikowanego sprzetu;
« Nalezy pamieta¢ o przecedzeniu farby przed uzyciem, aby usung¢ ewentualne zanieczyszczenia
mogace zatka¢ dysze pistoletu.

UWAGA!
Kazdorazowo przed przystgpieniem do prac malarskich wykona¢ prébki kolorystyczne o wymiarach 1,0 x
2,0 m do zatwierdzenia przez Inzyniera po uzyskaniu akceptacji Projektanta.

6. Kontrola Jako s$ci Robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podanow SST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.1. Badania w czasie robot
Czestotliwosé¢ oraz zakres badan powinny byé zgodne normami.
Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowaé pod wzgledem ich jakosci. Farby i srodki
gruntujgce powinny odpowiada¢ normom wymienionym w pkt 10.1
Bezposrednio przed uzyciem nalezy sprawdzi¢:
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wyrobéw z odpowiednig norma lub aprobatg
techniczna,
- termin przydatnosci do uzycia podany na opakowaniu,
- wyglad zewnetrzny farby w kazdym opakowaniu.
Ocene wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ wizualnie. Farba powinna stanowi¢ jednorodng
w kolorze i konsystencji mieszanine.
Niedopuszczalne jest stosowanie farb, w ktérych widagé:
a/ w przypadku farb ciektych:
- skoagulowane spoiwo,
- nieroztarte pigmenty
- grudki wypetniaczy (z wyjatkiem niektérych farb strukturalnych),
- kozuch,
- $lady pleéni,
- trwaly, nie dajgcy sie wymieszaé osad,
- nadmierne, utrzymujgce sie spienienie,
- obce wytrgcenia,
- zapach gnilny,
b/ w przypadku farb w postaci suchych mieszanek:
- zbrylenie,
- obce wytracenia,
- zapach gnilny,
- $lady plesni
Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem
nadzoru. Wyniki badan materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez
Inspektora.
Wyglad powierzchni nalezy oceni¢ wizualnie z odlegto$ci okoto 1 m w rozproszonym $wietle dziennym
lub sztucznym i oceni¢ czy zostaly spetnione wymagania zawarte w pkt 5.2. i 5.3. Wilgotnos¢ podtozy
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oceni¢ przy pomocy odpowiednich przyrzadéw. Wyniki kontroli podtozy nalezy odnotowaé¢ w formie

protokotu kontroli i wpisu do Dziennika Budowy.

6.2. Badania w czasie odbioru

Badanie powtok malarskich nalezy przeprowadzi¢ nie wczesniej niz 14 dni po ich wykonaniu.

Ocenie podlega:

- wyglad zewnetrzny - wizualnie w Swietle rozproszonym z odlegtosci okoto 0,5m.

- zgodnos$¢ barwy i polysku — przez poréwnanie w $wietle rozproszonym wyschnietej powioki
Z wzorcem producenta

- odporno$¢ na wycieranie — przez lekkie pocieranie powierzchni szmatkg Iniang lub bawetniang
w kolorze kontrastowym. Powloke nalezy uznaé¢ za odporng na wycieranie, jezeli nie wystgpity na
szmatce $lady farby

- przyczepnos¢ powioki

- na podiozach mineralnych i widknisto mineralnych przez wykonanie skalpelem siatki nacie¢
prostopadtych o boku 5 mm, po 10 oczek w kazdg strone a nastepnie przetarciu pedzlem nacietej
powtoki; przyczepnos¢ powtoki nalezy uznac za dobra, jezeli zaden z kwadracikdéw nie wypadnie

- na podiozach drewnianych i metalowych zgodnie z normg PN-EN-1SO 2409:2008.

- odporno$¢ na zmywanie — przez pieciokrotne silne potarcie mokrg namydlong szczotkg z twardej
szczeciny, a nastepnie doktadne spiukanie jej wodg za pomocg miekkiego pedzla; powtoke nalezy
uznac¢ za odporng na zmywanie, jezeli piana mydlana nie ulegnie zabarwieniu oraz cata badana
powtoka po wyschnieci bedzie jednakowej barwy i bez przeswitéw.

Wyniki kontroli i badan powinny by¢ odnotowane w formie protokotu z kontroli badan i wpisu do Dziennika

Budowy.

W przypadku gdy ktérekolwiek z wymagan stawianych powlokom nie jest spetnione, nalezy uznac, ze

powtoki nie zostalty wykonane prawidtowo i nalezy wykona¢ dziatania korygujgce, majgce na celu

usuniecie niezgodnosci. W tym celu w protokole kontroli i badar nalezy okresli¢ zakres prac, rodzaje
materialow oraz sposoby doprowadzenia do zgodnosci powtoki z wymaganiami.

7. Obmiar robdt

Jednostkg obmiarowg jest m? powierzchni zamalowanej wraz z przygotowaniem podtoza i farb,
ustawieniem rusztowan oraz uporzgdkowaniem stanowiska.

llo$¢ robdt okresla sie na podstawie dokumentaciji projektowe;.

8.0dbiodr robot
8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady dotyczace odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Odbiér powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru
na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.
8.2 Odhiér podto za
Zastosowane do przygotowania podfoza materialy = powinny odpowiadaé wymaganiom
panstwowych norm. Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z pkt 5.1.
8.3 Odbidr robdt malarskich
Podstawe do odbioru wykonania robét malarskich stanowi ich zgodnosé wykonania z dokumentacjg
projektowg i zatwierdzonymi zmianami, dokonanymi w toku prowadzonych prac, podanymi
w dokumentacji powykonawczej.
Zgodnosé wykonania rob6t stwierdza sie na podstawie zgodnosci wynikbw badan kontrolnych
Z wymaganiami norm, aprobat technicznych, warunkami podanymi w pkt 5 i 6.
Roboty malarskie wykonane nie zgodnie z wymienionymi wymaganiami mogg by¢ odebrane pod
warunkiem, Zze odstepstwa nie obnizajg wilasciwosci uzytkowych i komfortu ich uzytkowania.
W przeciwnym wypadku nalezy je poprawié i przedstawi¢ do ponownego odbioru.
Wykonawca zobowigzany jest przedstawié:
- peing dokumentacje powykonawczg wraz z o$Swiadczeniami stwierdzajgcymi zgodnos¢ w/w robot
Z projektem
- protokoty badan kontrolnych oraz certyfikaty jakosci materiatow i wyrobéw,
- stwierdzenie inspektora nadzoru, ze wyniki przeprowadzonych badan rob6t byty pozytywne.
Protokét odbioru powinien zawieraé:
- zestawienie wynikéw badan miedzyoperacyjnych i koncowych
- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania rob6t z zaméwieniem
- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuniecia.
Wyniki odbioréw materiatéw i robét powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
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9. Podstawa ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN-ISO 90-2:2002 Opakowania metalowe lekkie. Definicie i metody okreslania wymiaréw
i pojemnosci. Cz.2: Pudetka

PN-EN ISO 780:2001 Opakowania transportowe z zawartoscig. Znaki i znakowanie. Wymagania
podstawowe.

PN-EN-ISO 2409:2008Farby i lakiery. Badanie metodg siatki napiec.

PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne do malownia wnetrz budynkow.

PN-C-81502:1962 Szpachléwki i kity szpachlowe. Metody badan.

PN-1SO-9000 (Seria 9000,9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczgce systemow zapewniania
jakosci i zarzgdzanie systemami zapewniania jakosci.

B-07.00.00

WYPOSAZENIE
(kod CPV 45443000-4 Roboty elewacyjne)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét montazowych wyposazenia w ramach inwestycji: Aranzacja i wyposa zenie
wnetrz budynku CT Modulu "H"  Kieleckiego Parku Techno logicznego w Kielcach, ul.
Olszewskiego 21.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie rob6t montazowych wyposazenia w obiekcie objetym przetargiem.

1.4. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z zamieszczonymi w SST
~Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robét
Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. Materialy
2.1. Ogoélne wymagania

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST B-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Wyposa zenie Prototypowni:

Komputer Apple Mac Pro

Tablet graficzny Wacom Cintiq 27QHD Pen DTK
Podstawa Cintiq Ergo do Tabletu

Programy Adobe CS6 Master Collection

2.3.Wyposa zenie Studio Foto
Zastona gumowana

Karnisz szynowy pojedynczy $cienny czarne
aluminium szczotkowane z czarnym wspornikiem

2.4.Pomieszczenie produkciji
Stot krojczy REXEL SK-3 6mb
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Odkrawacz tkanin automatyczny OT-1/A

Listwa dociskowa do odkrawacza
N6z pionowy KM KS-E

JUKI DDL-8700BS-7-WBN/AK85
JUKI MO-6714S-BE6-40H/PSC270

2.5.System monitoringu b edzie obejmowat pomieszczenia:
- produkgciji

- studio foto

- prototypownie

- pom. biurowe

- komunikacje

UWAGA:

Podane typy i nazwy elementéw wyposa zenia podane s g jako przykladowe. Wykonawca mo ze
zaproponowa € inne o podobnych parametrach.

Dobor urz gdzen, materiatdw w uzgodnieniu z Inwestorem.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

5. Wykonanie rob6t
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

6. Kontrola jako $ci robot
Ogdblne wymagania dotyczace kontroli robét podano w ,Wymagania ogdine”.

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady dotyczace obmiaru robét podano w SST ,, Wymagania ogélne” pkt. 7
Jednostkg obmiarowg jest 1 kpl lub 1 szt. dostarczonego i zamontowanego elementu wyposazenia
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

8. Odbior robot
Ogolne zasady dotyczgce odbioru robot zostaty podane w SST , Wymagania ogolne” pkt. 8.

9. Podstawa ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,, Wymagania ogolne” pkt. 9.

10. Przepisy zwi gzane

Normy i przepisy podane w SST ,, Wymagania ogolne” pkt. 10.

Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania.

Instrukcje producentéw odnosnie montazu, sposobu uzytkowania i warunkéw gwarancyjnych.



